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. Gestién de Produccion @ 11 sep. - 26 nov. @ 77 flias

d Optimizar distribucion de la planta | Gestidn de Produccian

@ sjmular planta en Tecnomatix | Gestidn de Produccian

G (- iificarctapas del proceso | Simular planta en Tecnomatix
G Obtcner dhtos de produccidn | Simular planta en Tecnomatix
) -iificardistribucion de planta | Simular planta en Tecnomatix
@D Crear el WSM | Gestién de Produccion
G (-iificarlos productos manufacturados | Crear el VSM
) -iificadel flujo del proceso | Crear el VSM
G -c.i:r el takt time | Crear el VSM

G - - cionar etapas automatizables | Crear el VSM
G - nucvo VSM | Gestidn de Produccion

G Sinular planta y obtener KPI's | Gestidn de Produccién

@ Planeacidon Proyecto @ 2 s=p. - 29 nov. @ 64 dias

Crear la matriz de riesgo | Planeacion Proyecto
Realizar evaluacion econdmica del proyecto | Planeacion Proyecto
Entrega intermedia | Planeacién Proyecto

G Giihub v pagina web | Planeacion Proyecto

B - <l modelo de negocio | Planeacién Proyecto
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@ Planeacién Proyecto @ EI sep. - 29 nov. @ 64 dias

Crear la matriz de riesgo | Planeacidn Proyecto
Realizar evaluacién econdmica del proyecto | Planeacidn Proyecto
Entrega intermedia | Planeacién Proyecto
G Github v pagina web | Planeacion Proyecto

G C - = modelo de negocio | Planeacién Proyecto

Entrega Final | Planeacién Proyecto

. Celda Robotizada @ 2 oct. - 12 nov. @ 42 dias

Realizar analisis de la celda robotizada | Celda Robotizada
Diseriar el perfil de movimiento | Celda Robotizada
S ---liz=r ¢l modelo CAD del robot | Celda Robotizada
G - ooramar el perfil de movimiento | Celda Robotizada
G - ificar concordancia del perfil de movimiento | Celda Robotizada

S - ular <l robot en RobotStudio | Celda Robotizada

'.' PLC / SCADA @ 16 oct. - 13 now. @ 20 dias

G F-:liz:r la arquitectura de las comunicaciones | PLC / SCADA

G Di--i-r o control secuencial | PLC / SCADA
S Di-i-r Iz interfaz SCADA | PLC / SCADA
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septiembre neviembre diciembre
_ Diseriar el perfil de movimiento | Celda Robotizada
G F-:lizor =l modelo CAD del robot | Celda Robotizada
G - oor=mar el perfil de movimiento | Celda Robotizada
G - ificar concordancia del perfil de movimiento | Celda Robotizada
G iz 2l robot en RobotStudio | Celda Robotizada
[ i PLC / SCADA @ 16 oct. - 13 nov. @ 29 dias
G F-:iz:r = arquitectura de las comunicaciones | PLC / SCADA
S D= - e control secuencial | PLC / SCADA
G Di--ii-r 2 interfaz SCADA | PLC / SCADA
G - oo =mar PLC con disefio Ladder | PLC / SCADA
B c--biccer conexidn MQTT y OPC | PLC / SCADA
@ pcmentar HMI en la nube | PLC / SCADA
o Digital Factory @ & - 19 nov. @ 14 dias
@ sirular planta NX Siemens | Digital Factory
S | cotar maquinas y mecanismos | Simular planta NX Siemens
G | oortar e integrar sensores y actuadores virtuales | Simular pla
G o figurar logica secuencial | Simular planta NX Siemens
L
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